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o o osso/Welg Encombrement / External Dimensions
1 - Lactionneur est représenté dans sa taille maximale. 25 kg
The tuator is repre ted in ifs imale si;
%5 - Représentaton el doulleon postion e Unités/Unit: AQIL|AQ3L
Representation of the socket in closed posifion,
*3 - Cote de démontage/Dimension to allow for dissassembly mm Etanche/Weatherproof
Vitesse/Speed: Forme/Form: Bride/Flange: None
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