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S B Massentraegheitsmoment und Reibschlussmomente
" abhaengig vom Bohrungsdurchmesser / 0
L..:: Drehmoment / Torgue Mass moment of inertia and friction torgues dependig on bore diamefer
Zahnkranz / spider 98 Sh A-G5 Schraubenanzugsmoment Pos. 1.1 & 2.1 / screw tightening forque pos. 1.1 & 2.1
k Ty = 60 Nm DIN EN SO 47672 M6x20 - 8.6; TA = 10 Nm m
o
- TKmax = 120 Nm ,
- Massenfraegheifsmoment Uges) der Kupplung (mit min. und max. Bohrung) 0.000109194 kgm
'_
; mass moment of inerfia Uges) of the coupling (with min. and max. bore) 0.000109194 Kng E
g Oberflaechenguete nach DIN EN SO 1302 Reihe 2 Schutzvermerk SO 16016 beachten
Surface guality acc. to DIN EN 1SO 1302 Lline 2 Note protection mark acc. to IS0 16016
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